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D.0.024 - MECANISME

1. Date despre disciplina/modul

Facultatea Inginerie Mecanica, Industriala si Transporturi
Departamentul Bazele proiectarii masinilor
Ciclul de studii Studii superioare de licenta, ciclul I (ISCED - Nivel 6)

0715.1 — Tehnologia Constructiilor de Masini
0715.3 — Inginerie Mecanica
0716.1 — Ingineria Transportului Auto

Programul de studii

Anul de studii Semestrul Tip de Categoria | Categoria de | Credite
evaluare formativa | optionalitate | ECTS
Il — cu frecventa 3 D - disciplina | O - disciplina
Il — cu frecventa redusa 4 E, PA de domeniu obligatorie 5
profesional
2. Timpul total estimat
Total ore in Din care
Ore auditoriale Lucrul individual
planul de - e - -
. e A . Proiect de | Studiul materialului . D
invatamant Curs | Laborator/seminar . Pregatire aplicatii
an teoretic
cu frecventa
150 30 15/30 30 30 15
cu frecventd
redusa 150 12 6/12 12 68 40

3. Preconditii de acces la disciplina/modul

Matematica, fizica, desenul tehnic, studiul si tehnologia materialelor,
mecanica teoreticd, rezistenta materialelor, bazele programarii
calculatoarelor.

Conform  planului  de
invatamant

Conform competentelor | Solutionarea sarcinilor teoretice si practice, pentru care sunt cunoscute
formularea sarcinii, metoda solutiondrii In forma unui algoritm evident,
iar uneori si raspunsul. Citirea desenului tehnic, rezolvarea problemelor
de analizd structurald a mecanismelor, analizd cinematicd, analiza

cineto-statica si echilibrarea mecanismelor plane cu bare articulate.

4. Conditii de desfasurare a procesului educational pentru

Curs Pentru prezentarea materialului teoretic este nevoie de sald de curs cu tabla
si/sau proiector. In caz de pandemie orele vor avea loc online pe platforma MS
Teams, iar cursul va fi plasat pe platforma Moodle Tn format PDF.

Nu vor fi tolerate intarzierile studentilor, precum si convorbirile telefonice in
timpul orelor de curs.
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Laborator/seminar | Studentii vor perfecta rapoarte conform conditiilor impuse de indicatiile

metodice. Termenul de predare a lucrarii de laborator — o sdptdmana dupa
finalizarea acesteia sau la finele semestrului. La orele de seminar studentii vor
rezolva probleme legate in principal de realizarea proiectului de an (analiza
cinematica, dinamica si cineto-staticd a unui mecanism cu bare articulate). La
orele de laborator studentii vor efectua lucrari practice pe diferite tipuri de
mecanisme cu bare articulate si roti dintate pentru a intelege mai bine
constructia si modul lor de functionare.

5. Competente specifice acumulate

Competente
profesionale

CPL1. Conceptia produselor industriale

Cl.1. Identificarea si definirea conceptelor, principiilor, metodelor, proceselor
folosite in conceptia produselor industriale

C1.2. Explicarea si interpretarea rezultatelor teoretice a unor calcule specifice
conceptiei produselor industrial

C1.5. Conceptia functionald si constructivdi a produselor industriale si a

componentelor lor

CPLS. Utilizarea profesionald a calculatorului

C5.1. Descrierea conceptelor si metodelor de elaborare a proiectelor tehnice si
tehnologice cu utilizarea profesionala a calculatorului

C5.2. Utilizarea cunostintelor de baza pentru explicarea si interpretarea unor metode
de elaborare a proiectelor tehnice si tehnologice cu utilizarea profesionala a
calculatorului

C5.5. Elaborarea proiectelor tehnice si tehnologice specifice domeniului profesional
cu utilizarea profesionala a calculatorului cu ajutorul programelor CAD, CAE,
CAPP, CAM-CNC, PDM, etc.

CPL6. Solutionarea problemelor ingineresti si economico-ingineresti

C6.1. Descrierea modalitatilor de solutionare a problemelor ingineresti si
economico-ingineresti din domeniu

C6.2.Explicarea si interpretarea unor metode eficiente de solutionare a problemelor
ingineresti si economico-ingineresti din domeniu

C6.3. Aplicarea unor metode eficiente de solutionare a problemelor ingineresti si
economico-ingineresti din domeniu

C6.4. Evaluarea critica a nivelului calitativ de solutionare a problemelor ingineresti
si economico-ingineresti din domeniu

C6.5. Aprecierea clara a gradului de complexitate al problemelor ingineresti si
economico-ingineresti 1n situatii deosebite, dar analogice si sa utilizeze solutii
cunoscute in situatii noi

Competente
generale

CG. Definirea conceptelor, teoriilor, modelelor si metodelor specifice proiectarii
organelor de masini in general si al mecanismelor in particular:

- Capacitatea de a aplica cunostintele 1n practica;

- Creativitatea si capacitatea de analiza si sinteza;

- Capacitatea de a invata;

- Flexibilitatea si interdisciplinaritatea;

- Capacitatea de selectare, analiza si utilizare a informatiet;

- Capacitatea de a lucra autonom si in echipa
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Competente | CT1. Aplicarea principiilor, normelor si valorilor eticii profesionale de inginer in
transversale | cadrul propriei strategii de munca calificata si eficienta

CT2. Aplicarea tehnicilor de relationare in grup. Promovarea spiritului de initiativa,
dialogului, cooperdrii, respectului fatd de ceilalti

CT3. Autoevaluarea nevoii de formare profesionald continud in scopul insertiei pe
piata muncii si al adaptarii la dinamica cerintelor acesteia si pentru dezvoltarea
personala si profesionald. Utilizarea eficientd a abilitatilor lingvistice si a
cunostintelor de tehnologia informatiei si comunicarii

6. Obiectivele disciplinei/modulului

Obiectivul general | Capacitatea de a concepe creativ la nivel conceptual mecanisme, organe de
masini, produse industriale, tehnologii, echipamente si masini agricole,
sisteme de productie si elementele acestora.

Obiectivele Sa rezolve si sa solutioneze probleme de analiza structurala, analiza
specifice cinematicd, analizd cineto-statica si analizd dinamicd. S& inteleagd si sa
descrie structura mecanismului proiectat. Sd selecteze procedee adecvate
pentru elaborarea mecanismului proiectat.

7. Continutul disciplinei/modulului

Numarul de ore

invitimant invatimant
. e eine . . invataman
Tematica activitatilor didactice ,Cu cu
- frecventa
frecventa "
redusa

Tematica cursurilor

CMI1. Analiza structurald a mecanismelor plane. Analiza si sinteza celor 4 2
mai importante mecanisme Intdlnite in practicad. Clasificarea cuplelor
cinematice. Formarea si clasificarea mecanismelor. Gradul de mobilitate al
mecanismelor cu bare articulate. Analiza structurala a mecanismelor plane
cu bare articulate.

CM2. Analiza cinematicd a mecanismelor. Determinarea vitezelor si 4 2
acceleratiilor liniare gi unghiulare prin metoda grafo-analitica al planului
(poligoanelor) vitezelor si al ecuatiilor lui Euler in migcarea plan paralela.

CM3. Analiza dinamicd a mecanismelor. Echilibrarea (balansarea) 4 1
mecanismelor plane. Etapele efectudrii analizei dinamice pentru realizarea
proiectului de an (Coala | — Analiza dinamica a mecanismelor cu bare
articulate) in vederea determinarii parametrilor geometrici ai volantului.

CM4. Analiza cineto-statica a mecanismelor. Analiza si sinteza fortelor 4 1
care actioneazd asupra mecanismelor plane cu bare articulate in vederea
efectuarii analizei cineto-statice la proiectul de an (Coala Il — Analiza
cineto-statica) in vederea determinarii reactiunilor care apar in cuplele
cinematice si al fortei de echilibrare, fortele de frecare fiind neglijate.

CMS5. Echilibrarea mecanismelor. Notiuni generale. Echilibrarea dinamica. 2 1
Echilibrarea mecanismelor plane cu bare articulate.
CMG6. Analiza mecanismelor cu cuple superioare. Mecanisme cu roti 4 2

dintate cu axe fixe. Angrenajul in evolventid. Analiza si sinteza
mecanismelor cu cuple superioare. Mecanisme cu roti dintate (angrenaj
cilindric, angrenaj conic, angrenaj melcat).
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CM7. Analiza mecanismelor cu cuple superioare. Mecanisme cu roti 4 2
dintate cu axe mobile (planetare). Mecanisme planetare cu roti dintate.
Determinarea raportului de transmitere. Conditii suplimentare de sinteza in
cazul mecanismelor planetare. Exemple de determinare a numarului de
dinti si al raportului de transmitere.
CMS. Analiza mecanismelor cu cuple superioare. Mecanisme cu cama. 2 0,5
Proiectarea mecanismului cu cama la proiectul de an (Coala II —
Mecanismul cu cama).
CMO. Vibro-activitatea utilajelor dinamice si izolarea impotriva vibratiilor. 2 0,5
Surse de oscilatii si obiectivele principale de aparare impotriva vibratiilor
Influenta actiunilor mecanice asupra obiectelor tehnice si omului Metode
de baza ale apararii impotriva vibratiilor.
Total curs: 30 12
Tematica lucrarilor practice / seminare
SM1. Impirtirea sarcinilor pentru proiectul de an. Sinteza mecanismului cu 5 2
bare articulate (Coala I)
SM2. Analiza structurald a mecanismului, determinarea fortelor de
greutate, fortelor tehnologice, realizarea poligoanelor de viteza pentru cele 4 1
8 pozitii ale mecanismului in vederea determinarii distributiei de viteze
(Coalal)
SM3. Construirea diagramelor momentului sumar redus, al lucrului
mecanic, al variatiei lucrului mecanic, al momentului sumar redus de inertie 4 1
si diagrama Wittenbauer Coala I
SM4. Determinarea parametrilor geometrici ai volantului Coala | 4 1
SMS5. Calculul fortelor de reactiune din cuplele cinematice Coala 11 4 1
SM6. Calculul fortei de echilibrare prin metoda cineto-statica si prin 4 1
metoda parghiei lui Jukovschi Coala Il
TMY7. Analiza cinematicd al mecanismelor cu came Coala III. Sustinerea 5 5
proiectului de an
Total lucrari practice / seminare 30 12
Tematica lucrarilor de laborator
LMI1. Analiza severitatii vibratiilor in cazul rotoarelor echilibrate si 9 1
neechilibrate. Notiuni de protectia muncii
LM2. Echilibrarea (balansarea) rotoarelor neechilibrate 2 1
LM3. Analiza structurald al mecanismelor plane 2 -
LM4. Analiza cinematicad al mecanismelor cu cama 2 -
LM5. Analiza mecanismelor cu roti dintate cu axe fixe 2 1
LM6. Analiza mecanismelor cu roti dintate cu axe mobile 2 1
Sustinerea lucrarilor de laborator 3 2
Total lucrari de laborator 15 6
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Suplimentare

1. G. Pelecudi si al. Mecanisme. Editura didactica si pedagogica. Bucuresti, 1985.
2. T. Tutunaru, Gh. Lazaride, T. Demian. Teoria mecanismelor si organe de masini.
Editura didactica si pedagogica, Bucuresti, 1962.

9. Evaluare
Periodica Curenta Proiect/teza Examen
EP1 EP 2
10% 10% 10% 30% 40%

Prezenta si activitatea la prelegeri, seminare si lucrari de laborator;
Obtinerea notei minime de ,,5” la fiecare dintre atestari si calificativul ,,ADMIS” la lucrari de

laborator;

Obtinerea notei minime de ,,5” la proiectul de an;

Demonstrarea in lucrarea de examinare finala a cunoasterii conditiilor de aplicare si realizare al
analizei structurale, cinematice, dinamice, cineto-statice in cazul mecanismelor plane cu bare
articulate, mecanismelor cu roti dintate si cele cu cama.




